
 
 

Namáhání Typ napětí 

Pevnost Tuhost 

Průřezová charakteristika Pevnostní rovnice Průřezová charakteristika Tuhostní rovnice 

Tah / tlak 
normálové konstantní 

v celém průřezu 

plocha S[mm
2
] 

kruh 
4

2d
S





 

obdélník hbS   
 

Dtt
S

F
   plocha S[mm

2
] 

SE

lF
l




  

Ohyb 
normálové měnící se 

v průřezu 

modul průřezu v ohybu 

Wo[mm
3
] 

kruh 
32

3d

o
W





 

obdélník 
6

2hb

o
W


  

 

Do

o

o
o

W

M
   

kvadratický moment plochy 

Jx[mm
4
] 

kruh 
64

4d

x
J





 

obdélník 
12

3hb

x
J


  

 

x

o

JE

M






1
 

 
dle typu  

a zatížení nosníku 

Smyk 
tečné konstantní  
v celém průřezu 

plocha S[mm
2
] 

kruh 
4

2d
S





 

obdélník hbS   
 

Dss
S

F
   plocha S[mm

2
] 

SG

F





 

Krut 
tečné měnící se  

v průřezu 

modul průřezu v krutu 

Wk[mm
3
] 

kruh 
16

3d

k
W





 

  
 

Dk

k

k
k

W

M
   

polární kvadratický 
moment plochy 

Jp[mm
4
] 

kruh 
32

4d

p
J





 
 

p

k

JG

lM







 



 
 

Ohyb + krut 
kombinace normálového 

a tečného napětí 

modul průřezu 

W[mm
3
] 

ohyb 
32

3d

o
W





 

krut 
16

3d

k
W





 
 

Teorie HMH 

Dokored   22 3  

resp. 

  DokBored  
22 3  

73,1
DI

DI




  

Dx

Dx
B







  

 
 


